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Temat: Realizacja modelu kolejkowego komunikacji (klient-
serwer) przez lacze szeregowe
Narzedzia: Kompilator jezyka C, linker, debugger, symulator
serwer transmisji szeregowej
Wymagane umiejetnosci: Podstawowa znajomos$¢ architektury systemu UNIX

programowania w jezyku C

Wstep.

Obstuga transmisji szeregowej wymaga uzycia standardowych funkcji jezyka C takich jak
dla obstugi plikow, czyli

- open()

- read()

- write()

- close()
Dodatkowo funkcjq specyficzng do odczytu danych z urzadzenia szeregowego (/dev/ser)
jest funkcja dev_read.

dev_read
odczyt danych z urzadzenia szeregowego

postac funkcji:

#i ncl ude <sys/dev. h>

int dev_read( int fd,
voi d *buf,
unsi gned n,
unsi gned mn,
unsi gned ti e,
unsi gned ti nmeout;
pi d_t proxy;
int *arned );

opis funkcji:

Funkcja dev_read() czyta do n bajtéw danych z urzgdzenia szeregowego wskazywanego
przez deskryptor fd do bufora wskazywanego przez buf.

Funkcja dev_read() jest alternatywg dla funkcji read() dla urzadzen szeregowych.
Udostepnia dodatkowe argumenty umozliwiajgce obstuge czaséw (timeout) i depozytow
wyzwalanych w przypadku zdarzen w urzadzeniu szeregowym. Te dodatkowe argumenty
utatwiajq i optymalizujq obstuge urzadzen szeregowych.
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Przykfad uzycia funkcji dev_read:

#i ncl ude <stdio. h>

#i ncl ude <uni std. h>

#i ncl ude <fcntl. h>

#i ncl ude <sys/dev. h>

#i ncl ude <sys/ proxy. h>
#i ncl ude <sys/ kernel . h>

unsi gned char buf[100];

voi d main()
{
pi d_t proxy, pid;
int fd, arned, n, N = 10;

fd = open( "/dev/serl", O RDONLY );
/*
* Przeczytaj do 'N bajtéow z 'fd'
* uzywaj a¢ (mn, tine, timeout) o wartosciach (1, 0, 0)
*/
n = dev_read( fd, &uf, N 1, 0, 0, 0, 0);

/*

* Przyktad uzyci a depozyt 6w do pow adani ani a
* 0 obecnosci nowych danych bez potrzeby

* odpyt ywani a.

*/

proxy = gnx_proxy_attach( 0, 0, 0, -1);

/*
* “Uzbroj eni e” pierwszego depozytu
*/
n = dev_read( fd, &vouf, 0, 1, 0, 0, proxy, 0);

for( ;; ) {
/*
* czekaj na depozyt |ub w adonps¢
*/
pid = Receive( 0, &buf, sizeof( buf ) );
if( pid == proxy ) {

armed = 0;
while( tarmed ) {
/*
* Kontynuuj az do ostatniego depozytu
*/

n = dev_read( fd, &uf, N 1, 0, O,
proxy, &armed );

/*
* tu obstuga 'n' bajtéw w ' buf
*/
}
}
el se {
/* obstuga i nnych depozyt 6w | ub wi adonosci */
}

}
}

PDF created with pdfFactory Pro trial version www.pdffactory.com

2/4



http://www.pdffactory.com

Cwiczenie PSI-01. Realizacja modelu kolejkowego komunikacji
(klient-serwer) przez tqcze szeregowe

Cel éwiczenia

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie sie z obstugg komunikacji szeregowej (w modelu
klient-serwer) na poziomie protokotu tekstowego.

Program €éwiczenia.

Zadanie:
Zrealizowac program klienta komunikujgcego sie przy pomocy tacza szeregowego z
serwerem, ktory realizuje zdefiniowany nizej protokot.

Protokot:

Komunikacja polega na wysytaniu wiadomosci do serwera i odbieraniu odpowiedzi

(potwierdzen). Wiadomosci i odpowiedzi kodowane sg w postaci ramek. Ramka zawiera

adres urzgdzenia, do ktdrego jest adresowany komunikat i tylko przez to urzadzenie jest

odbierana. W jednej ramce moze wystgpi€ jeden rozkaz odczytu lub zapisu rejestru w

urzgdzeniu, przy czy format przesytanych danych (zaréwno wysytanych jak i dobieranych)

zalezy od typu rejestru.

Kazda wystana wiadomo$¢ jest potwierdzana

- odpowiedzig pozytywng realizowang jako ,echo” jesli wiadomos$¢ realizujgca rozkaz
zapisu (Wx) zostata odebrana poprawnie

- odpowiedzig pozytywna realizowang jako przesyt danych jesli wiadomosc¢ realizujgca
rozkaz odczytu (Rx) zostata odebrana poprawnie

- odpowiedzig negatywng (NO) w przypadku wystgpienia btedu sumy kontrolne;j.

Wiadomo$¢ nie jest potwierdzana jesli:

- podany zostanie btedny adres

- wiadomos¢ nie zostanie odebrana w catosci (brak znaku konca).

Ramka:
Znak Adres Rozkaz Dane Suma kontr. Znak
start konca

u
Opis o Zakres 01-0f Wx, Rx lub Tekst Modulo 256 \n’
heksadecymalnie NO heksadecymalni
e

DtugoS¢ | 1 2 bajty 2 bajty N bajtow 2 bajty 1 bajt
bajt

Rozkazy:

Wx - zapis danej do rejestru x (adres heksadecymalny z zakresu 0-f)
Rx - odczyt danej z rejestru x (adres heksadecymalny z zakresu 0-f)

NO - odpowiedz negatywna.
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Rejestry:
adres 0x0-0x5: zmiennoprzecinkowe
format: liczba zmiennoprzecinkowa z kropkq dziesietng i znakiem
adres 0x6-0xa: tekstowe o diugosci 16 bajtow
format: tekst o dtugosci maksymalnie 16 znakow
adres Oxb-Oxf: jednobajtowe
format: zapis heksadecymalny

Przyktady:
1. Zapisz dane ,12345” do rejestru ,,0” w urzgdzeniu o adresie ,,01”
- wiadomo$¢ wystana: :01W01234521

- wiadomo$¢ odebrana” :01W01234521

2. Odczytaj dane z adresu z rejestru ,,0” w urzgdzeniu o adresie ,,02”

- wiadomo$¢ wystana: :02RO1E

- wiadomo$¢ odebrana: :02R012.3416

3. W przypadku btedu sumy kontrolnej w komunikacji z urzadzeniem a dresie ,,01”
- wiadomo$¢ odebrana  :01N019
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